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1 DA=D-0.5
% M = rotary axis / Rotationsachse
\
| D = scanning diameter / Abtastdurchmesser
{ DA = mating diameter / Aufnahmedurchmesser D
i T = tolerance mating diameter / Toleranz Aufnahmedurchmesser
\
| S = optical centerline and mark for 0" position
{ optische Mittellinie und Markierung fur O position
| C = cable / Anschlusskabel ]
| K = customer mounting dimensions / kundenseitige Anschlussmale
R = bending radius / Biegeradius:
N M % PUR @3,7 mm: stat. R> 8 mm, dyn. R > 40 mm
| Single wires with braiding @ 3,3 mm / Einzellitzen mit Schirmgeflecht @ 3,3 mm:
! stat. R =17 mm, dyn. R = 50 mm E
: L = LED function display / LED Funktionsanzeige
\
\
: Permissible position deviation scanning head - tape scale ring A | B
| S _ Zulassige Lageabweichungen Abtasteinheit - Mal3bandring| A | B |
| Direction o_f rotation
3 for ascending position values ¢, =+ 20mrad or / oder + 1.15 (yaw angle / Gierwinkel)
| Drehrichtung a o , o
: fiir steigende Positionswerte ¢, = + dmrad or / oder + 0.290 (pitch angle / Nickwinkel) .
| ¢, =+ Tmrad or/ oder + 0.40 (roll angle / Rollwinkel)
\
: /\, = (GAP tolerance / Abstandstoleranz)
| =+01..D =110
: =+02..D>110 o
162 (K) A\, =+ 1,0 (displacement / Verschiebung)
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i T~ _ | ID number:
{ - N Change No. C179489-52
| Q‘/ N . Original drawing MCR15 MBR o Tolerances as pern
“78 .
M3 - — >4 DE;% - o MCR15 MBR Gen;rsal(I)Ti(I)t:rsances
mm 21 A2 Anschlussmale / Mating Dimensions ISO 2768:1989-mH < 6:+0.2
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