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M = machine guideway / Maschinenfuhrung l —
ML = measuring length / Messlange 2
| OL = overall length / Gesamtlange N -
S —+ + = direction of motion of the scanning unit for ascending position values 1w
S Bewegungsrichtung des Abtastkopfes fur steigende Positionswerte ‘: > i
i RI = selectable reference mark / wahlbare Referenzmarke - N~
F k = any position of selected reference mark starting from the beginning of the ML N F
beliebige Position der ausgewahlten Referenzmarke vom Beginn der ML
j = additional reference marks spaced n x 50 B
zusatzliche Referenzmarken im Abstand von n x 50
C = cable / Anschlusskabel L ' ‘ |
¥ K =required mating dimensions / kundenseitige AnschlussmafRie B T
L = LED function control / LED Funktionskontrolle
R = bending radius / Biegeradius
stat. R > 8mm, dyn. R > 20mm
G S1, S2 = switch signal / Schaltsignal G
n=1,2,3,... A« VY 5:1
A :
MO = steel tape scale / Stahlmaliband — . 0.75+72z (K)
MK = steel tape scale with adhesive tape / StahlmalRband mit Klebeband
Permissible position deviation scanning head - steel tape scale | A | B ID number:
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